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Svitare e togliere le quattro viti A e rirnuovere la carena inferiore.
lnserire le due'bussole 1 negli appositi fori quadri del telaio"

D6vissez et enlevez les quatre vis A et enlevez la carbne inf6rieure.
lnsdrez les deux douilles 1 dans les trous carrds sp6ciaux du chAssis.

L6sen und entfernen Sie die vier Schrauben A und nehmen Sie den
unteren Boden ab.
Setzen Sie die zwei Kompasse 1 in die entsprechenden quadratf6rmigen
Locher des Rahmens.

Desenrosque y quite los cuatro tornillos A y extraiga la carena inferior.
Coloque los dos casquillos 1 en los orificios cuaOraOos correspondientes
del cuadro.

Remove the four screws A and the lower cowling.
Fit the two bushes 1 into the square holes in thJfrarne.

t) Awitare le viti prigionie ro 2nei fori filettati delle bussole 1.
Tramite una pinza, serrare bene i prigionieri sulle bussole

A lT$=ione a non rovinare la parte filettata dove si deve avvitarela bussola esagonale 3.
Awitare e serrare le due bussole esagonali 3.
Coppia di serraggio 23 Nm (2.3 l(g;r)

G) vrsS€Z r€s vts prlsonnlers 2 oans les trous filet6s des douilles 1.
A I'aide d'une pince, serrez bien les prisonniers rr;l;r ;oui1"t

A [3it?* attenti-on ? n, pas abimer la partie fiterde oir it faut viserla douille hexagonale S. r--- - ! 'vv'|

Visez et serrez les deui douilles,hexagonales 3. r, 
,

Couple de serrage 23 Nm (Z.g Xgri

€D Ziehen Sie die Stiftfede rn 2in den Ldchern mit Gewinde an den
Kompassen 1 an.
Ziehen Sie mit einer Zange die Gewindestifte auf den Kompassen gut an.

A fgrrlen sie darl{,-gg*s )ie das Gewinde nicht da kaputtmachen,'wo der secnse'ctiE; K;-mpas; s ;;;;J;;;;"8lverden
muss,
Schrauben und ziehen Sie die zwei sechseckigen Kompasse 3 an.
Drehmoment 23 Nm (2.g Kgm) 

I rFsvvv

€Enrosquelostornillosprisionero2enlosorificiosroscadosdelos
casquillos I
Con unas alicates, apriete bien los prisioneros sobre los casquillos.

A AtenciSn no estropee la parte roscada donde se debe enroscarel casquillo hexagonal i, ' -

Enrosque y apriete los dos casquillos hexagonales 3.
Par de fijaci6n 23 Nm (2.9 Kgm)

@ Tighten the securing screws 2 in the threaded holes of the bushes 1.
use pliers to tighten the screws onto the busnes

A D3 1ot.9qry.g-*he threaded part where the hexagonat bush 3needs to be tighteried, - - 
'- ---
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Fit and tighten thg two hpxagongl bushes O.
Tightening torfl'ue 23y',1m AZ.F Kgm)
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G) Fije el enganche izquierdo 4 en el cuadro de la scooter con los tornillos
5 TE MBx16 y con las arandelas de seguridad 6 correspondientes.
Antes de apretar los tornillos S, apoyar el enganche hacia la parte
superior del cuadro, haciendo fuerzi hacia airiba.

A Par de fijaci6n torniilos 5 23 Nm (2,gKgm)l
Realice las miSmas operaciones para el riitintajd del enganche
derecho.

@ Secure the left support 4 to the scooter frame using the screws 5 TE
MBxl 6 and safety washers 6.
Before tightening the screws 5, push the attachment up against
the upper part of the frame, using some force.

A rightoning,torque for the screws s 23 Nm (2.g t(gm)
Repeat for the ri-ght side,

7g -4(':;'" ---3\-\t4-''-Y,



Fcsizionare il supporto Mlf\,{IROBOT corne da disegno, awitare par-
zialmente idue dadi 7 M8; tramite le due viti 8 TBEI MBx14 e le ron-
delle di sicurezza g fissare la parle anteriore del MINIROBOT sugli
attacchi anteriori.
Serrare bene le viti I e i dadi 7,
Coppia di serraggio 23 Nm (2.9 Kgm)

GD Rassemblez les petits flancs et la carbne inf6rieure sur le scooter.
D6montez les deux fldches postdrieures de direction.
Placez le suppoft MINIROBOT comme sur le dessin, vissez
partiellement les deux 6crous 7 M8; d I'aide des deux vis I TBEI
M8x14 et des rondelles de s6curite 9 fixezla partie ant6rieure du
MINIROBOT sur les attaches ant6rieures
Serrez bien les vis 8 et les 6crous 7.
Couple de serrage 23 Nm (2.9 Kgm)

GD Setzen Sie die Seitenteile und den unteren Boden wieder auf den
Scooter. Dernontieren Sie die beiden hinteren Blinker.
Positionieren Sie die MINIROBOT-Stutze wie auf der Zeichnung,
ziehen Sie die zwei Muttern 7 M8 teilweise an; mit den zwei
Schrauben I TBEI M8x14 und den Sicherungsblechen g befestigen
Sie den vorderen Teil des MINIROBOT auf den VorderhalterungJn.
Ziehen sie die schrauben 8 und die Muttern 7 gut an.
Drehmoment 23 Nm (2.9 Kgm)

los paneles y la carena inferior en la scooter.
Desmonte los dos intermitentes posteriores de direccion,
Coloque el soporte MINIROBOT siguiendo el dibujo, enrosque
parcialmente las dos,tuercas 7 M8; con los dos tornillos 8 TBEI
MBx14 y las arandelas de seguridad 9 f ijar la parle anterior del
MINIROBOT en los enganches anteriores.
Apriete bien los tornillos I y las tuercas 7.
Par de fijacion 23 Nm (2.9 Kgm)

@ Reassemble the sides and lower cowting bf the scooter. Remove the
two rear indicator lights.
Place thS.YlNlROBOT suppon in position as shown in the drawing,
slightly tighten the two nuts 7 M8; using the two screws I TBEI
M8x14 and safety washers g secure the front of the MINIROBOT on
the front attachments.
Fully tighten the screws 8 and nuts 7.
Tightening torque 23 Nm (Z.g Kgm)



Riassemblare le due f recce posteriori di direzione.
' Posizionare la piastra di agganclo bauletto (in dotazione

al bauletto), accefiarsi che questa non vada ad interferire
gull'aperlu ra/chiusura della sella e fissarla al supporto
MINIROBOT tramite la minuteria in dotazione alla pia-
stra.

G) Rassernblet les deux fleches post6rieures de direction.
Placez ia plaque d'accrochage petite matle (en dotation avec la
malle), v6rifiez si elle n'entrave pas I'ouverture/fermeture de la
selle et fixez-la au suppofi MINIROBOT d I'aide des vis en
dotation avec la plaque.

€D setzen sie die beiden hinteren Blinker wieder ein.
Positionieren Sie die Kofferhalterungsplatte (wird mit dem
Koffer geliefert), vergewissern Sie ri.h, dass sie nicht das
Offnen/SchlieBen des Sattels beeintrrichtigt und befestigen Sie
sie mit den mit der Platte mitgelieferlen Komponenten an der
MINIROBOT-Halterung. 

\r

G) Vuelva a ensamblar los dos intermitentes posteriores de
ciireccion.
Coloque la placr de enganche del cofre (en dotacion junto al
cofre), cornpr:uebe que Oictra placa no toque la ape'tur alcierre
del sillin y fljela en el soporte MINIROBOI con los accesorios
de la placa en dotacion.

@ Reassemble the rear.ihdicator lights. :

Place the storage box hooking plate (supplied with the storage
box) into positiJn mat<e rur" it'Oo"rn't ini"rt"re with the
opening/closing of the saddle and secure to the MINIROBOT
support using the screws suppried with the plate.

O carico max del suppodo Kg 5 incluso il bauletto,

G) charge max. du support Kg 5 petite rnalle csnnp..js.

G) l-ldchstbelastung der Halterung einschlieBlich Koffer S'kg.

G) Caga mdxima del soporte 5 Kg incluido el portapaquetes.

@ Max. load on support: 5 kg including the storage box.


